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Obligatoire.

Obligatoire.

Obligatoire.

Accès à la salle d'examen
L’accès aux salles d’examen est interdit à tout candidat qui se présente 15 minutes 

après le début des épreuves. 

La composante distingue 

absences justifiées / injustifiées 

pour les épreuves 

d'évaluation continue

Absence justifiée => neutralisation ou épreuve de substitution selon le nombre 

d'évaluations.

Absence injustifiée => pas de neutralisation, la note 0 est appliquée à l’épreuve et 

compte dans la moyenne. Pour les UE dispensées en TP et évaluées en continu, les 

séances pouvant donner lieu à une note en séance et/ou à un compte-rendu, une 

absence injustifiée entraine un 0 à l'épreuve.

L'obligation d'assiduité dispense les enseignants de prévenir de la tenue d'une 

épreuve d'évaluation continue. 

Assiduité aux CM

L'assiduité est obligatoire en CM, TD et TP. Elle est contrôlée par 

tous moyens (listes d'émargement, appel, vérification des cartes 

d'étudiants...) à chaque cours. De fait, cette obligation d'assiduité 

dispense les enseignants de prévenir de la tenue d'une épreuve 

d'évaluation continue. 

Une absence à un enseignement, quelle que soit sa nature (CM, TD, 

TP), dûment justifiée auprès du Service de Scolarité dans un délai 

de 3 jours après le retour de l'étudiant n'a pas de conséquences. En 

cas de non-respect de cette consigne, l'absence est considérée 

comme injustifiée

Assiduité aux TD

Assiduité aux TP

Pour les UE dispensées en TP et intégralement évaluées en continu, 

chaque séance étant notée, une absence injustifiée entraine un 0 à 

l'épreuve.

Pour les UE dispensées en TP et évaluées par un examen terminal, 

l'étudiant est déclaré défaillant dès la première absence injustifiée 

sauf disposition spécifique envisagée avec le responsable de 

l'enseignement.

Industrie 4.0 (I4.0) CHINAL Gérald gerald.chinal@braincube.com

Contact en scolarité : BRUGIERE Dominique ; dominique.brugiere@uca.fr

Assiduité aux enseignements, accès à la salle d'examen, absences aux épreuves d'évaluation continue (EvC)

Mécatronique (MTN) TEULIERE Céline celine.teuliere@uca.fr

Perception artificielle et Robotique (PaR) AUFRERE Romuald romuald.aufrere@uca.fr

INFORMATIONS ET RÈGLES APPLICABLES À LA FORMATION                                                                                          

Responsable Pédagogique de la mention : THUILOT Benoit ;  benoit.thuilot@uca.fr

Parcours Réferent Pédagogique Adresse e-mail
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M2 Mécatronique (MTN) TEULIERE Céline

M2 Perception artificielle et Robotique (PaR) AUFRERE Romuald

M2 Industrie 4.0 (I4.0) CHINAL Gérald

M2 I4.0 formation en alternance

Des stages complémentaires sont possibles dans les conditions fixées par la CFVU du 24/05/2022.

Référent stage pour la formation : stages.pac@uca.fr

M1 Automatique Robotique THUILOT Benoit

M2 MTN 20 semaines à partir de février

M2 PaR 20 semaines à partir de mars

M1/M2 - parcours durée minimale calendrier/période

M1 12 semaines à partir d'avril 

Stages

MCCC 2025-2026 Master Automatique Robotique Page 3 sur 13



  

C
S4 : UE1 - UE2 

(projet - stage)
30 A et B

A UE1 à UE7 21 B et C

B U8 à UE10 9 A et C

E S4 : UE 3 (stage) 24 A, B, C et D

Master 2 - Parcours PaR

Intitulé des blocs de 

compensation

Numéros des UE 

composant les blocs

Crédits 

attribués aux 

blocs

Compense
Ne compense 

pas

C UE5 - UE7 - UE8 9 A, B, D et E

D S4 : UE1 - UE2 6 A, B, C et E

A UE2 -UE3 - UE4 12 B, C, D et E

B UE1 - UE6 9 A, C, D et E

E S2 : UE4 (stage ou TER) 15 A, B, (C-C'), et D 

Master 2 - Parcours MTN

Intitulé des blocs de 

compensation

Numéros des UE 

composant les blocs

Crédits 

attribués aux 

blocs

Compense
Ne compense 

pas

C' S2 : UE1 3 C A, B , D et E

D S2 : UE2 - UE3 12 A, B, (C-C') et E

B S1 : UE1 - UE4 - UE5 12 A, (C-C'), D et E

C S1 : UE6 - UE7 6 C' A, B , D et E

MODALITÉS DE COMPENSATION

Master 1 

Intitulé des blocs de 

compensation

Numéros des UE 

composant les blocs

Crédits 

attribués aux 

blocs

Compense
Ne compense 

pas

A S1 : UE2 - UE3 12 B, (C-C'), D et E
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E UE5 (stage ou TER) 18 A, B, C et D

C UE8 - UE9 - UE10 9 A, B, D et E

D UE1 -UE2 - UE3 - UE4 12 A, B, C et E

A UE1 - UE2 - UE3 - UE4 12 B, C, D et E

B UE5 - UE6 - UE7 9 A, C, D et E

Master 2 - Parcours I4.0

Intitulé des blocs de 

compensation

Numéros des UE 

composant les blocs

Crédits 

attribués aux 

blocs

Compense
Ne compense 

pas
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60 crédits

Type de 

contrôle
% EvC

Nb 

d'épr.

Nature des 

épr.

Durée des 

épr.

Nb 

d'épr.

Nature des 

épr.

Durée des 

épr.

Nb 

d'épr.

Nature des 

épr.

Durée des 

épr.

A
UE 2 : Automatique, électronique, 

signal
9

EC1 : Automatique 0.2 EvC 100 2
TP

M

1h30

 - 
2

TP

M

1h30

 - 
2

TP

O

1h30

30'

EC2 : Electronique 0.2 EvT 0 1 E 1h30 1 E 1h30

EC3 : Signal 0.6 EvC 100 4
2 E

2 TP

2*1h30

2*1h30
4

2 E

2 TP

2*1h30

2*1h30
4

2 E

2 TP

2*1h30

2*1h30

A UE 3 : Actionneurs I 3 EvC 100 2
E

M

1h30

 - 
2

E

M

1h30

 - 
2

E

O

1h30

30'

B UE 1 : Outils numériques pour l'IA 6

EC1 : Programmation Python/C++ 0.5 EvC 100 2
E

TP

30'

1h30
2

E

TP

30'

1h30
1 TP 1h30

EC2 : Optimisation et IA 0.5 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 4 : Robotique 3 EvC 100 2 E 2* 1h30 2 E 2* 1h30 2 E 2* 1h30

UE 5 : Mécanique I 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 6 : Gestion de projet 3 EvC 100 2
E

O

1h30

20'
2

E

O

1h30

20'
2

E

O

1h30

20'

UE 7 : Culture d'entreprise 3 EvC 100 2
E

O

1h

10'
2

E

O

1h

10'
2

E

O

1h

10'

30

1

B

C

MASTER 1

Nombre de crédits affectés aux UE privilégiant l’évaluation continue :
Sont prises en compte les UE en évaluation continue intégrale ou en évaluation mixte avec des évaluations continues comptant pour au moins 50%.

Se
m

es
tr

e

B
lo

c

Crédits

(= coefficients) 

affectés à 

l’UE

Coeff des 

EC

Modalités de Contrôle des Connaissances et des Compétences

évaluation initiale RSE avec aménagement des e*amens 2nde chance
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C' UE 1 : Anglais 3 EvC 100 2
E

O

1h30

15'
1 O 15' 1 O 15'

D UE 2 : Mécanique II 6

EC1 : Comportement des structures 0.5 EvC 100 2 2E 2*1h30 2 2E 2*1h30 2 2E 2*1h30

EC2 : Conception mécanique 0.5 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

D UE 3 : Automatismes 6

EC1 : Automates programmables 

industriels
0,425 EvC 100 2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

EC2: Réseaux 0,575 EvC 100 3
2E

S

2*1h

 - 
3

2E

S

2*1h

 - 
3

2E

O

2*1h

30'

Choix stage ou TER 15

UE 4 : Stage 15 EvC 100 3 A+M+S 1h 3 A+M+S 1h 2 M+S 1h

UE 4 : TER 15 EvC 100 3 A+M+S 1h 3 A+M+S 1h 2 M+S 1h

30

EvC : évaluation continue ; EvT : évaluation terminale E : écrit ; O : oral ; TP : travaux pratiques ; M : mémoire ou rapport ; S : soutenance ; A : autre (à préciser dans les remarques)

En cas d'évaluation continue, le nombre, la nature et la durée des épreuves sont donnés à titre indicatif.

REMARQUES : 

Sur l'ensemble des UEs, les notes de CC ≥ 10 obtenues lors la 1ière session sont conservées pour la 2nde session

UE Stage ou TER : A correspond à une note sur le travail accompli par le stagiaire, donnée en accord avec le tuteur du stage / TER. Cette note se reporte en 2nde session sans 

modification. 

Les notes sur le mémoire et/ou la soutenance obtenues lors la 1ière session sont conservées pour la 2nde session si elles sont ≥ 10

2

E
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60 crédits

Type de 

contrôle
% EvC

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.

Durée des 

épr.

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.

Durée des 

épr.

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.

Durée des 

épr.

A UE 2 : Automatisation 6

EC1 : Automatique 0.5 EvC 100 2
TP

M

1h30

 - 
2

TP

M

1h30

 - 
2

TP

O

1h30

30'

EC2 : Automatismes 0.5 EvC 100 2
E

M

1h

 - 
2

E

M

1h

 - 
2

E

O

1h

30'

UE 3 : Actionneurs II 3 EvC 100 2 2E 2x1h30 2 2E 2x1h30 2 2E 2x1h30

UE 4 : Mécanique III 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

B UE 1 : Capteurs, images, IA * 6

EC1 : Capteurs intelligents 0.5 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

EC2: Image et vision par ordinateur 0.5 EvC 100 2
E

TP

1h

1h30
2

E

TP

1h

1h30
2

E

TP

1h

1h30

B UE 6 : Microcontrôleurs 3 EvC 100 2
E

TP

1h

1h30
2

E

TP

1h

1h30
2

E

TP

1h

1h30

C UE 5 : Gestion de la qualité 3 EvC 100 2 2E 2x1h 2 2E 2x1h 1 E 2h

C UE 7 : Culture d'entreprise 3 EvC 100 2 O+M 10' 2 O+M 10' 2 O+M 10'

C UE 8 : Anglais 3

30

3

A

Voir Annexe MCCC LANSAD

MASTER 2 - Parcours Mécatronique (MTN)

Nombre de crédits affectés aux UE privilégiant l’évaluation continue :
Sont prises en compte les UE en évaluation continue intégrale ou en évaluation mixte avec des évaluations continues comptant pour au moins 50%.

Se
m

es
tr

e

B
lo

c

Crédits

(= coefficients) 

affectés à 

l’UE

Coeff 

des EC

Modalités de Contrôle des Connaissances et des Compétences

évaluation initiale RSE avec aménagement des examens 2nde chance
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UE 1 : TP synthèse 3 EvC 100 3 A+M+S 45' 3 A+M+S 45' 2 M+S 45'

UE 2 : Innovation et robotique 3 EvC 100 2
M

O 15'
2

M

O

 - 

15'
2

O

O

30'

15'

E UE 3 : Stage 24 EvC 100 3 A+M+S 1h 3 A+M+S 1h 2 M+S 1h

30

EvC : évaluation continue ; EvT : évaluation terminale E : écrit ; O : oral ; TP : travaux pratiques ; M : mémoire ou rapport ; S : soutenance ; A : autre (à préciser dans les remarques)

En cas d'évaluation continue, le nombre, la nature et la durée des épreuves sont donnés à titre indicatif.

Sur l'ensemble des UEs, les notes de CC ≥ 10 obtenues lors la 1ière session sont conservées pour la 2nde session

* L'UE1 du semestre 3 constitue dans son contenu et son approche une initiation à la recherche

UE TP de synthèse et UE Stage : A correspond à une note sur le travail accompli par l'étudiant/le stagiaire, donnée en accord avec le tuteur du TP de synthèse /du stage. 

Cette note se reporte en 2nde session sans modification. 

Les notes sur le mémoire et/ou la soutenance obtenues lors la 1ière session sont conservées pour la 2nde session si elles sont ≥ 10

4
D

REMARQUES : 
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60 crédits

Type de 

contrôle
% EvC

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.

Durée des 

épr.

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.
Durée des épr.

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.

Durée des 

épr.

UE 1 : Outils mathématiques pour la robotique 

*
3 EvC 100 2

TP

E

2h

1h
2

TP

E

2h

1h
2

TP

E

2h

1h

UE 2 : Modélisation de mécanismes, machines 

et robots *
3 EvC 100 3

2A

1E

 - 

1h30
3

2A

1E

 - 

1h30
1 E 1h30

UE 3 : Commande des systèmes robotiques * 3 EvC 100 3 3E 3*1h 3 3E 3*1h 3 3E 3*1h

UE 4 : Perception multi-sensorielle * 3 EvC 100 2 2E 2*1h 2 2E 2*1h 2 2E 2*1h

UE 5 : Apprentissage pour la robotique * 3 EvC 100 2 2M  - 2 2M  - 2 2M  - 

UE 6 : ROS et programmation * 3 EvC 100 2
E

TP

1h

1h30
2

E

TP

1h

1h30
2

E

TP

1h

1h30

UE 7 : Vision artificielle * 3 EvC 100 3 3E 1h 3 3E 1h 3 3E 1h

UE 8 : Chaire pédagogique 3 EvC 100 ≥ 2 A  - ≥ 2 A  - 1 E 1h

UE 9 : Culture d'entreprise 3 EvC 100 2 O/M 10' 2 O/M 10' 2 M  - 

UE 10 : Anglais 3

30

Voir Annexe MCCC LANSAD

3

A

B

MASTER 2 - Parcours Perception artificielle et Robotique (PaR)

Nombre de crédits affectés aux UE privilégiant l’évaluation continue :
Sont prises en compte les UE en évaluation continue intégrale ou en évaluation mixte avec des évaluations continues comptant pour au moins 50%.

Se
m

es
tr

e

B
lo

c

Crédits

(= coefficients) 

affectés à 

l’UE

Coeff 

des EC

Modalités de Contrôle des Connaissances et des Compétences

évaluation initiale RSE avec aménagement des examens 2nde chance
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UE 1 : Projet 3 EvC 100 3 A+M+S 45' 3 A+M+S 45' 2 M+S 45'

UE 2 : Stage 27 EvC 100 3 A+M+S 1h 3 A+M+S 1h 2 M+S 1h

30

EvC : évaluation continue ; EvT : évaluation terminale E : écrit ; O : oral ; TP : travaux pratiques ; M : mémoire ou rapport ; S : soutenance ; A : autre (à préciser dans les remarques)

En cas d'évaluation continue, le nombre, la nature et la durée des épreuves sont donnés à titre indicatif.

Pour l'ensemble des UEs sauf culture d'entreprise,  les épreuves écrites de 2nde session seront des oraux si le nombre d’étudiants concernés est inférieur ou égal à 3

REMARQUES : 

* Les UE1 à 7 du semestre 3 constituent dans leur contenu et leur approche une initiation à la recherche

Sur l'ensemble des UEs, les notes de CC ≥ 10 obtenues lors la 1ière session sont conservées pour la 2nde session

UE projet et UE Stage : A correspond à une note sur le travail accompli par l'étudiant/le stagiaire, donnée en accord avec le tuteur du projet /du stage. Cette note se 

reporte en 2nde session sans modification. 

Les notes sur le mémoire et/ou la soutenance obtenues lors la 1ière session sont conservées pour la 2nde session si elles sont ≥ 10

UE 2 et UE 8 : A correspond à un travail personnel

4 C
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60 crédits

Type de 

contrôle
% EvC

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.

Durée des 

épr.

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.

Durée 

des épr.

Nb 

d'épr.

Nature 

des épr.

Durée des 

épr.

Choix option 1 : 1 parmi 2 3

UE 1a : Automatisme I 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 1b : Programmation 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

Choix option 2 : 1 parmi 2 3

UE 2a : Automatique 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 2b : Base de données 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 3 : Automatismes II 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 4 : Réseaux 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 5: Machine learning * 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 6 : Deep learning * 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 7 : Etudes de cas en machine/deep learning * 3 EvC 100 2 M  - 2 M  - 2 M  - 

UE8 : Performance industrielle 3 EvC 100 2 2E 2x1h 2 2E 2x1h 1 E 2h

UE 9 : Communication et gestion de projets 3 EvC 100 2
E

O

1h30

15'
2

E

O

1h30

15'
1 E 1h30

UE 10 : Anglais 3

30

3

A

B

C

Voir Annexe MCCC LANSAD

MASTER 2 - Parcours Industrie 4.0 (MTN)

Nombre de crédits affectés aux UE privilégiant l’évaluation continue :
Sont prises en compte les UE en évaluation continue intégrale ou en évaluation mixte avec des évaluations continues comptant pour au moins 50%.

Se
m

es
tr

e

B
lo

c

Crédits

(= coefficients) 

affectés à 

l’UE

Coeff 

des EC

Modalités de Contrôle des Connaissances et des Compétences

évaluation initiale RSE avec aménagement des examens 2nde chance
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UE1 : Microcontrôleurs et programmation embarquée 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 2 : Vision 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 3 : Sécurité informatique 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

UE 4 : Entrepôts de données et big data 3 EvC 100 2
E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30
2

E

TP

1h30

1h30

E UE 5 : Stage 18 EvC 100 3 A+M+S 1h 3 A+M+S 1h 2 M+S 1h

30

EvC : évaluation continue ; EvT : évaluation terminale E : écrit ; O : oral ; TP : travaux pratiques ; M : mémoire ou rapport ; S : soutenance ; A : autre (à préciser dans les remarques)

En cas d'évaluation continue, le nombre, la nature et la durée des épreuves sont donnés à titre indicatif.

REMARQUES : 
*Les UE 5-6-7 du semestre 3 constituent dans leur contenu et leur approche une initiation à la recherche

Sur l'ensemble des UEs, les notes de CC ≥ 10 obtenues lors la 1ière session sont conservées pour la 2nde session

UE Stage : A correspond à une note sur le travail accompli par l'étudiant/le stagiaire, donnée en accord avec le tuteur du TP de synthèse /du stage. Cette note se reporte en 2nde 

session sans modification. 

Les notes sur le mémoire et/ou la soutenance obtenues lors la 1ière session sont conservées pour la 2nde session si elles sont ≥ 10

4

D
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MODALITÉS DE CONTRÔLE DES CONNAISSANCES 
ET DES COMPÉTENCES

Année universitaire 2025 - 2026

LANSAD - Langues pour étudiants 
Spécialistes d'Autres Disciplines



Anglais

Autres langues

Assiduité aux TP
Accès à la salle 

d'examen
Les cours de LANSAD respectent le réglement de la compostante d'inscription de l'étudiant

Assiduité aux enseignements, accès à la salle d'examen, absences aux épreuves d'évaluation continue (EvC)

Assiduité aux CM

Assiduité aux TD Les cours de LANSAD respectent le réglement de la compostante d'inscription de l'étudiant

LCC/LCSH: 
N1: Jean-Pierre BONNETIER

N2/N3 : Fabienne DAUVERGNE
PSSSE: 

N1 Jean-Pierre BONNETIER
N2/N3 Fabienne DAUVERGNE

STAPS :
Morganne SHELFORD

SCIENCES:
N1 Stéphanie MICHEL

N2/N3: Rebecca ADLER
Masters: Anne IOTZ

fabienne.dauvergne@uca.fr
morganne.shelford@uca.fr
stephanie.michel@uca.fr

marijoy.taillandier@uca.fr
rebecca.adler@uca.fr

anne.iotz@uca.fr 
Jean_Pierre.bonnetier@uca.fr

Allemand : Mme Priscilla WIND
Espagnol : M. Julien QUILLET

Italien : Mme Irene CACOPARDI 
Néérlandais : M. Imco LANTING
Portugais : M. Ailton SOBRINHO 

Polonais : M. Piotr ROSOL
Russe : Olga SHCHETINKOVA

Allemand: Priscilla.WIND@uca.fr
Espagnol: Julien.QUILLET@uca.fr
Italien: Irene.CACOPARDI@uca.fr

Néerlandais: Imco.LANTING@uca.fr
Polonais: Piotr.ROSOL@uca.fr

Portugais: 
Ailton.pereira_rezende_sobrinho@uca.fr

Russe: Olga.SHCHETINKOVA@uca.fr

Contact en scolarité :
SCIENCES / STAPS / PSSSE N2/N3 -  Mme Hélène SEGAUD : helene.segaud@uca.fr
LCC / LCSH / PSSSE N1 et LANSAD Autres Langues - Mme Aurélie BROSSE : aurelie.brosse@uca.fr

INFORMATIONS ET RÈGLES APPLICABLES À LA FORMATION

Responsable Pédagogique de la mention : Saulo NEIVA

LANSAD Réferent Pédagogique Adresse e-mail
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La composante ne 
distingue pas 

absences justifiées / 
injustifiées 

pour les épreuves 
d'évaluation continue

Épreuve de substitution selon le nombre d'évaluations.
L'étudiant est déclaré défaillant au-delà de 02 absence(s) injustifiée(s).

La composante 
distingue absences 

justifiées / 
injustifiées 

pour les épreuves 
d'évaluation continue

Absence justifiée =>  épreuve de substitution selon le nombre d'évaluations.
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Type de 
contrôle

% EvC
Nb 

d'épr.
Nature des 

épr.
Durée 

des épr.
Nb d'épr.

Nature des 
épr.

Durée des 
épr.

Nb 
d'épr.

Nature 
des épr.

Durée 
des épr.

Ingénierie nucléaire EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Qualité, hygiène, sécurité EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Electronique, énergie électrique, 
automatique 

EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 0 0h20                                                      

Mécanique EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Automatique, robotique EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Energie EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Microbiologie EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Gestion de l'environnement EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Mathématiques EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Mathématiques appliquées, 
statistique 

EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

Chimie EvC ≥ 2 O + A 2 O + A 0h20                                                      2 O 0h20                                                      

MASTER 1 - UE Anglais 3 crédits

Se
m

es
tr

e 
1 

ou
 2

EUPI

UFR BIOLOGIE

UFR MATHEMATIQUES

UFR CHIMIE

Master 1/2 LANSAD
SCIENCES

Crédits
(= coefficients)  
affectés à 

l’UE

Modalités de Contrôle des Connaissances et des Compétences
évaluation initiale RSE avec aménagement des examens 2nde chance
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Electronique, énergie électrique, 
automatique 

EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Energie EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Ingénierie Nucléaire EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Automatique, robotique
parcours Perception artificielle et 
robotique

EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Automatique, robotique 
parcours Mécatronique

EvC ≥ 2 E + O + A* 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Automatique, robotique
parcours Industrie 4.0

EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Graduate track : Automatique, 
robotique parcours PAR  et 
Informatique parcours ICS

EvC ≥ 2 M + O 2 A* + O 0h20

Traitement du signal et des images EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Mécanique EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Mathématiques EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Mathématiques appliquées, 
statistique

EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Chimie EvC ≥ 2 M + O 2 M + O 0h20                                                      2 A* + O 0h20

Gestion de l'environnement EvC ≥ 2 M + O ≥ 2 M + O 0h20                                                      ≥ 2 A* + O 0h20

Microbiologie EvC ≥ 2 E + O + A* ≥ 2 M + O 0h20                                                      ≥ 2 A* + O 0h20

E : écrit ; O : oral ; TP : travaux pratiques ; M : mémoire ou rapport ; S : soutenance ; A : autre
EvC : évaluation continue ; EvT : évaluation terminale
En cas d'évaluation continue, le nombre, la nature et la durée des épreuves sont donnés à titre indicatif.
A* = Les étudiants préparent un rapport détaillé sur leur projet innovant. Ils le partagent avec leur enseignant. C'est un travail tout au long du semestre

Se
m

es
tr

e 
1 

ou
 2

MASTER 2 - UE Anglais 3 crédits

EUPI

pas de RSE

UFR MATHEMATIQUES

UFR CHIMIE

UFR BIOLOGIE
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